
 

Diait mai 5 formevectorielle

1 5 1formematricielle

à

As 5 est vrai
ÉE naît mai 5 ai et 5E12m

5 est une comb lin descolonnes de A

avec les si comme coefficients

DONC Aâ 5 5 est comb_lin descolonnes de A

1 1

4 Si on a Vispan lui En IRM on dit que les v7 m̂
engendrent V



termeconstant
quelconque

1
On a 3pivots et 3 variables de base 211 2 3

il y a une sol unique

ê 1

Donc

pourtout
AI 5 estcompatible

JE 1123 5 est une comb lin descolonnes de A

5 ETE il existe toi 7e 73E IR avec

ai 7 ai 7,5 5
Les di sont donnéspar
5E 123 5 span là à 93

span sà ai as 123

lescolonnes dex ̅ engendrent 123



De plus

5ETE Aà 5 est compatible
Il n'y a pas de ligne du type

10 0 avec 0

dans la forme ER de la matrice augmentée

Il y a un pivot dans chaqueligne
de A

1 Si A possède une ligne sans pivot alors on peut
trouver 5 pour lequel Aâ 5 est incompatible

En effet A 1 ligne sans pivot

Alors pour 5 9 le système est incompatible

2 Si l'une des conditions du th 5 estsatisfaite A ne

possèdepasforcément un pivot par colonne

A 1 2 11 21 13 bi
Fas une x 2012 b1
colonnepivot

2 est une variable libre
et

lesystème estcompatible be



Notons 5 EN une

solidifie 5

1 2 Dire qu'au moins un sexiste avec AÔ 5

correspond au fait que 5estcomb lin des

colonnesde A avec les si commecoefficients

2 3 découle de la dif.deLa notion Igf
Spar Sai ai 112

1 114 Si A a despivotsdans toutes
Flignes

alors il existe une solution

Si on a une ligne sans pivot alors
on peut choisir un 5 pour lequel il

n'existe pas de solution

A 1 5 14 fi
198 vu

colonne sanspivot

testerai

s
1 Ok car TEIR un paramètre Alors pour tout 5

une solution est donnée par EEE



2 OK car 5 on a

5 1 1 1 1 01
on a aussi 5 b f bz et en fait est

inutile

3 span 9 1122 vrai à cause de
2

A
ligne sans pivot

4 est faux
1 est faux car

incompatible

e est faux car f 71 71 1 73

3 span 1123 car f span



15 8 solution triviale

1 1 E En
2pivots
rixe de base 47EÉE
3 libre

à f pow t EIR

on dira que s t
t

est la solution générale
de AI Ô

S spar 4 1123

Ton a choisi correspondant à t 1

comme représentant



12
1 4912 6 3 0

4 1 8 2 10 3 0

exercice écrire la solution générale sous deux

formesdifférentes choisir desreprésentants

différents

14
libre

1 c

choix 1 paramètre tpowxz.si 1
t tFtEIR

choix 2 paramètre le pou 5 feu le
le E IR

w̅
on a 5 span l par411

Remarque Ûet w̅ ont des coefficientsproportionnels



4 1 2 2 3 213

In libre
i 13E 3 1

y
5 p ti
où

Et est une

solution du Sost
homogène

1ᵉʳ L on 4 1 2012 0
r

P p
car 121 12 0

O

w̅ À Ô
où Û est une solutiondu systèmehomogène
AI

Preuve AÙ A pt i Aj Ai 5 Ô 5
w̅ est bien une solution

N'importe quellesolution'à Aà 5 s'écrit



w̅ À Cjp
On vérifie que AÛ Ô

AILÉE AÛ Ap 5 5 8 DoncJest bien une

Pol du systèmehomogène

voir p44

1 1
4

2 6 air libre

à E 1
y

ER

où Ûest une sol du système Aà Ô et tÛ est la

sol générale de Aâ Ô

géométriquement on

fait une translation

oÉÏÏÏ issus de Fauoransi

an a

5 41 1 1 ER


